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KARTA OPISU PRZEDMIOTU
'Wydzial Automatyki i Robotyki
Kierunek Automatyka i Robotyka
Specjalnosé \Automatyzacja i robotyzacja procesow
technologicznych
\Przemystowy internet rzeczy
Semestr 11 I
Stopien studiw M Rok akademicki 2026/2027

Nazwa przedmiotu

Sterowniki i regulatory II

Kod przedmiotu

SiR2

t.aczna liczba godzin

18+18 | Tryb | stacjonasay | niestacjonarny

Profil ksztalcenia

OgélnoakadeniekiA) |

Praktyczny (P)

Forma zajec

wyktad, laboratorium

Jezyk przedmiotu polski
Liczba punktéw ECTS 2+2
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé Wykiad
Wymiar zajeé 18
Stopien naukowy, imie, nazwisko
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé Laboratorium
Wymiar zajeé 18

Stopien naukowy, imie¢, nazwisko

Wymagania wstepne

PID.

Umiejetno$¢ programowania sterownikdéw w jezyku
drabinkowym, znajomo$¢ budowy oraz struktur regulatora

ZaloZenia i cele przedmiotu

Kurs ma na celu poszerzenie wiedzy studentow z zakresu
sterowania oraz regulacji. Studenci poza klasycznym
regulatorem PID poznaja rowniez regulatory adaptacyjne
oraz predykcyjne, aby w zaleznosci od charakteru procesu
zastosowali wlasciwy regulator.

Metody dydaktyczne

Forma wyktadu w postaci prezentacji multimedialnych.
Zajecia laboratoryjne realizowane w kilkuosobowych
grupach z wykorzystaniem narz¢dzi komputerowych oraz
urzadzen automatyki przemystowe;.

Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej

Ramy Kwalifikacji)

Odniesienie do
efektow dla

Odniesienie do
efektow uczenia

kierunku sie¢ wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
WIEDZA WO01.Ro6zne metody doboru nastaw regulatora PID K W01 P7S_ WK
— absolwent zna i (wraz z jego odmianami) K W02 P7S WG
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WO02.Wskazniki jakosci regulacji
WO03.Wplyw opdznienia transportowego oraz zmiang K Wo3
parametréw procesu na sposob regulacji K Wo4
WO04.Zasadg dziatania regulatora adaptacyjnego oraz K W05
rozumie: predykcyjnego K W07
WO05.Metody regulacji procesow astatycznych i K Woll
kaskadowych K Wo12
WO06.Podstawowe bloki i sposdb programowania -
sterownikéw w jezyku FBD
UO01. Dobra¢ nastawy regulatora PID (wraz z jego
odmianami) wieloma metodami K U01
U02. Zastosowaé wskazniki jako$ci oraz poprawnie K U02
zinterpretowac ich wartosci oraz przebieg K U03
UMIEJETNOSCI U03. Oceni¢ wptyw opdznienia transportowego oraz K U04 P7S UW
_ absolwent zmiang parametrow procesu na sposob regulacji K U05 P7S UU
potrafi: uo4. Zalmplementowac regl'l%a.tor agaptacyjny oraz K Uo7 P7S UO
predykcyjny oraz oceni¢ jakos¢ regulacji K Ul -
UO05. Rozpozna¢ i zaimplementowac regulacje K Ul2
procesow astatycznych i kaskadowych K Ul3
U06. Zaprogramowac sterownik uzywajac w -
podstawowym stopniu w jezyka FBD
KO1. Ponoszenia odpowiedzialnosci za powierzone
mu zadania
KO02. Ciaglego doksztatcania si¢ na skutek zmian na
rynku oferowanych produktéw automatyki
przemystowe;.
KO03. Krytycznego oceniania dostepnych rozwigzan i K KO1
KOMPETENCIE wyboru najlepszych K K02 P7S KK
SPOLECZNE K04. Stosowania zasad bezpieczenstwa pracy podczas K K04 P7S KO
— absolwent jest podtaczania i uruchamiania elementow K KOS P7S KR
gotow do automatyki K K06 -
KO05. Opracowywania autorskich rozwigzan oraz -
uktadow regulacji w oparciu o publikacje
naukowe
KO06. Uruchamiania uktadow regulacji tak, aby w
najmniejszym stopniu wptywacé na srodowisko
naturalne
Tresci programowe
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
Forma zaje¢¢ - wyklad
1 Regulator PID — dobér nastaw na bazie odpowiedzi skokowej 2
2 Optymalizacja i samodostrajanie regulatora PID 1
3 Wskazniki jakosci regulacji — bezposrednie i catkowe 1
4 Regulator P, PI, PID, I, D — wlasciwosci dynamiczne 2
5 Roézne metody doboru nastaw regulatora PID )
6 Regulator PID w procesach o zmiennych parametrach 1

7 Regulator PID w procesach o znacznym opdéznieniu transportowym
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Tres$ci programowe

8 Regulator adaptacyjny 1
9 Regulatory predykcyjne 1
10 Regulacja obiektu astatycznego 1
11 Regulacja w procesach — przyktad 1
12 Regulacja procesu kaskadowego 1
13 Programowanie sterownikow - jezyk FBD 1
14 Jezyk FBD - przyktady 1
15 Repetytorium 1

Forma zaje¢ - laboratorium

Rejestracja odpowiedzi skokowej. Dobor nastaw P, PI, PID metoda ZN. Optymalizacja

1 nastaw. Wskazniki jakosci. 4
2 Doboér nastaw PID ré6znymi metodami (QDR, Siemiens, Chiena, Hronesa i Reswicka) 1
3 Regulator PID — proces o zmiennych parametrach — wptyw na regulacje 3
4 Regulator PID — proces o znacznym op6znieniu transportowym — wplyw na regulacje 3
3 Regulator adaptacyjny — implementacja 2
6 Regulatory predykecyjne — implementacja 2
7 Regulacja PID obiektu astatycznego 1
I Jezyk FBD - wprowadzenie )

Wyklad: Egzamin pisemny (na koniec semestru)
Forma i warunki zaliczenia  |Laboratorium — zaliczenie na podstawie:
przedmiotu sprawozdan z zadan realizowanych podczas zaj¢c,
oceny pracy na zajeciach, kartkéwek z wiedzy przed rozpoczeciem zajeé

Nr efektu uczenia si¢
z sylabusa
Metody weryfikacji efektow  |Egzamin pisemny na koniec semestru WOIZ)\;V%
uczenia sie¢ - -
Sprawozdania z zadan
e U01-U06
Praca na zajeciach K01-K06
Kartkowki przed rozpoczgciem zajeé
Literatura podstawowa 1. Greblicki W., Podstawy automatyki, Oficyna
'Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw

2006

2. Kasprzyk J., Programowanie sterownikow
przemystowych WNT, Warszawa 2006

3. Luft M. Lukasik Z., Podstawy teorii sterowania,

Uniwersytet Technologiczno-Humanistyczny w Radomiu,
2018
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Literatura uzupelniajaca

1. Bolton W.: Programmable Logic Controllers, Elsevier
2003

2. Solnik W., Zajda Z.: Sieci przemystowe Profibus DP
i MPI w automatyce, Oficyna Wydawnicza Politechniki
'Wroctawskiej, Wroctaw 2010

3. Halawa J., Symulacja i komputerowe projektowanie
dynamiki uktadéw sterowania, Oficyna Wydawnicza

Politechniki wroctawskiej, Wroctaw 2007

Naklad pracy studenta
Liczba godzin
Zajecia dydaktyczne 36
Przygotowanie si¢ do zajec 30
Studiowanie literatury 10
Udzial w konsultacjach 9
Przygotowanie projektu / eseju / prezentacji itp. 0
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 30
Inne 0
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 115
Liczba punktow ECTS 4




